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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Inzynierii Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Automatyka i robotyka 1010604131010622491
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Lotnictwo i kosmonautyka ogoblnoakademicki 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Silniki lotnicze i platowce polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 9 Cwiczenia: -  Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

inny ogdélnouczelniany

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykladowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wykladowca:

dr inz. Wojciech Sawczuk mgr inz. Julian Kominowski

email: wojciech.sawczuk@put.poznan.pl email: julian.kominowski@put.poznan.pl
tel. 61 224 4510 tel. 61 665 2841

Inzynierii Transportu Inzynierii Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Student ma podstawowg wiedze odno$nie automatyki, technologii informatycznych i
1 Wiedza: telekomunikacyjnych, zna podstawy teorii proceséw probabilistycznych, sygnatow
harmonicznych oraz teorii grafow.

L . . | Student potrafi zastosowa¢ posiadang wiedze w poznawaniu i rozwigzywaniu problemow
2 Umiejetnosci: | automatyki.

3 Kompetencje | Student potrafi okresli¢ priorytety wazne przy rozwigzywaniu stawianych przed nim zadan,
spoteczne potrafi efektywnie wspotpracowaé w grupie przyjmujgc w niej rézne role.

Cel przedmiotu:

Zrozumienie roli automatyki w transporcie i mechanice oraz poprawie skutecznosci i efektywnosci w zarzadzaniu ruchem i w
monitorowaniu pojazdow.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgca algebre, analize, teorie réwnan rézniczkowych, probabilistyke, geometrie
analityczna niezbedna do: opisu dziatania systeméw mechanicznych dyskretnych, zrozumienia metod grafiki komputerowej,
opisu dziatania uktadéw elektrycznych i mechatronicznych - [K1A_WO01]

2. ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng obejmujgca kluczowe zagadnienia z zakresu wyposazenia
poktadowego, a takze poktadowych i naziemnych systeméw komunikacji elektronicznej - [K1A_WO09]

3. ma uporzgdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogding obejmujaca kluczowe zagadnienia z zakresu
bezpieczenstwa lotu i oceny ryzyka zagrozen - [K1A_W12]

Umiejetnosci:

1. umie postugiwac¢ sie jezykami: natywnym i miedzynarodowym w stopniu umozliwiajgcym rozumienie tekstéw technicznych
oraz pisanie z uzyciem stownikéw opiséw technicznych maszyn w dziedzinie lotnictwa i kosmonautyki (znajomo$¢ terminologii
technicznej) - [K1A_UO01]

2. potrafi porozumiewac sie przy uzyciu roznych technik w srodowisku zawodowym i innych srodowiskach korzystajac z
formalnego zapisu konstrukcji, rysunku technicznego, poje¢ i definicji zakresu studiowanego kierunku studiéw - [K1A_U02]

3. potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, Internetu, baz danych i innych zrédet. Potrafi integrowaé uzyskane informacje
interpretowac¢ i wycigga¢ z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie - [K1A_U04]

Kompetencje spoteczne:

1. rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie innych oséb -
[K1A_KO01]

2. ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na

Srodowisko, i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje - [K1A_K02]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Sprawdzian zaliczeniowy

Tresci programowe

1. Definicja sterowania, urzgdzenia sterujgcego i sterowania automatycznego,

2. Definicja wartosci zadanej, biezgcej i wymuszenia sterujacego,

3. Definicja regulatora, wielkosci nastawczej i wielkosci sterujace;,

4. Schemat i opis uktadu sterowania otwartego i zamknietego,

5. Uktad regulacji w stanie ustalonym i nieustalonym oraz jakie wnioski z niego wynikaja,

6. Rodzaje, charakterystyki sygnatéw na wejsciu oraz ich réwnania,

7. Transmitancja operatorowa oraz widmowa, wzory oraz przyktad,

8. Istota przeksztatcenia Laplace?a, przyktad dowolnych dwoch przeksztatcen,

9. Rodzaje cztondéw wystepujacych w ukfadzie regulacji automatycznej ze schematem,

10. taczenie cztondw (szeregowe, réwnolegte, ze sprzezeniem zwrotnym) wzory oraz przyktady,
11. Rodzaje elementow liniowych, funkcje f(t), transmitancje, charakterystyki, oraz przyktady,
12. Charakterystyki czegstotliwosciowe Nyquista oraz Bodego, przyktady na dowolnych cztonach,
13. Badanie wtasnosci statycznych i dynamicznych (charakterystyki statyczne i dynamiczne),
14. Stata czasowa a okres, sposoby wyznaczania na przyktadzie dowolnego cztonu,

15. Zadania regulatoréw w ukfadzie regulacji automatycznej,

16. Podziat regulatoréw z opisem i przyktadami,

17. Charakterystyka regulatoréw typu P, I, Pl, PD i PID,

18. Uchyb i strefa nieczutosci wybranych regulatoréw,

19. Czas catkowania i czas rozniczkowania na przyktadzie wybranych regulatorow,

20. Przebiegi czasowe na wyjsciu dla regulatoréw idealnych i rzeczywistych.

Literatura podstawowa:

1. Zelazny M., Podstawy automatyki, Materiaty pomocnicze do wyktadu

2. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.1, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004
3. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.2, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004
4. Urbaniak A., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2001

Literatura uzupetniajaca:
1. Horla D., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2003
2. Wiak S., Mechatronika cz.2, Wydawnictwo Politechniki £6dzkiej 2010

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé

Czas (godz.)

. Przygotowanie do wyktadu

. Udziat w wyktadzie

. Utrwalenie tresci wyktadu

. Konsultacje do wyktadu

. Przygotowanie do zaliczenia

o g~ wWN =

. Udziat w zaliczeniu
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Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 21
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 16
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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